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Entraxe des aimants
permanents ajustables
autour de 52 mm
(hauteur et assiette de
I'objet flottant)

Notes :

bobines de correction de
champs, entraxe ajustable
(Trous oblongs)

-Toutes les corniéres : aluminium
19x12x1,5 anodisées.

- 2 comniéres de rigidité non Vue d'ensemble de la base et de I'objet flottant

Embase porteuse de I'objet en lévitation (principe & prdtotype)

Flyingmagnet ©

montrées, sont installées entre
respectivement : A& B et C & D.
- Embase : alu. ép. 1,5 a 2 mm anodisée.

Lévitation d'objets au dessus d'un plan
Créé et dessiné par R.Deroussent

Avril 2005
page 1 de 4

Géométrie #1a ©




A

212,00

trous de fixation (6)

\ 4

24,00 « > des étriers de maintien découpe
des aimants porteurs ‘
A ‘ Y '}
({ «— 900 : > ~ I
: )
«— 61,0 7o)
(o)
oS
: o
h °5.0 d 175 02 0
(@Y 51.0 (@Y T >
'Y W \J/
“ 59.0 o
‘ 12,9
3
)
(0))
9
O —O '
4
< 164,0 >
< » 13.0
«—— 68,0 »
< 144,0 1 b 68,0 2
< 1990 —>
IIi:nbase porteuseI de.l"obje; en lévitation Flyingmagnet ©
aque de base (aluminium 2mm) Géométrie #1a ©
Lévitation d'objets au dessus d'un plan Juin 2003
Créé et dessiné par R.Deroussent page2de4 | Ech:1




aimants porteur droits

aimants porteurs gauches et
assemblage capteur opto

Notes : Visseries laiton ou inox uniquement
Corniére aluminium 19x12,5
angle 90° réels (pas de corniere
de type décoration/bordure)

L'ajustement fin du capteur Opto
doit étre modifié pour la lecture de
position en mode "Hall" latéral.
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Etriers de positionnement des aimants porteurs et dispositif de
fixation / réeglage du capteur Opto
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épaulement :1,3

©10,9

3

épaulement: 1,5
¢ 3 mm (Sl)

Noyau :
alliage spécifique
type : "fer doux"

¢ 27

¢ int. 111,25
® ext:13,25

int. 15 -

ext. 17

Mandrin bobine :
(plastique ou fibre, ep.1 mm )
2700 tours

(36 couches de 75 tours)

fil cuivre ©.015 mm

R : 160 Ohms (min.)

Croquis noyau et mandrin des bobines de correction de
champs géometrie #1 - (flyingmagnet)
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Applicable aux
géométries #1 a #4




